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LOKALIZACJA OBIEKTU:
Administracyjne obiekt potozony jest w miejscowosciach Mata
Wies$ w gminie Belsk Duzy. Hydrograficznie obiekt — réw ,B”

znajduje sie w zlewni rzeki Kraski.

CEL OPRACOWANIA:

Celem opracowania jest wykonanie przebudowy odcinkéw
istniejgcych rowow przydroznych wzdtuz drogi gminnej, na
dziatkach nr ew. 1/1; 152; 153 i 141, w miejscowosci Mata Wies,
gm. Belsk Duzy, powiat grojecki, polegajgcej na zmianie ich
parametréw technicznych, przebudowie istniejgcych przepustow
pod zjazdami z drogi gminnej na dziatki przylegte, oraz budowie
przepustéw pod zjazdami.

Ponadto celem opracowania jest odwodnienie gruntow
przylegtych do rowow. W zwigzku z niedroznoscig rowow
/zamulenie w 80 %/ oraz catkowitym zasypaniem rowow na kilku
odcinkach, w czasie nadmiernych opadéw nastepujg podtopienia
gruntéw i posesji przylegtych do rowéw. Zachodzi bezwzgledna
konieczno$¢ odbudowy w/w rowow. Przewidziane w projekcie
prace sg zgodne z obowigzujgcymi normami branzowymi i

technologig robot melioracyjnych.
NAZWA ZAMOWIENIA:
Projekt przebudowy rowéw odwadniajgcych wraz z przepustami

na dz. nrew. 141; 152; 153; 1/1, w m. Mata Wies, gm. Belsk
Duzy.



INFORMACJA O TERENIE BUDOWY .

Teren rowu melioracyjnego ,W-7" przebiega przez grunty wsi
teczeszyce (wg zestawienia wiascicieli dziatek) gmina Belsk
Duzy.

Catosc robot a takze zaplecze dla potrzeb Wykonawcy bedag
wykonywane w granicach wtadania Inwestora. Wykonawca
uzgodni z Inwestorem szczegdtowg lokalizacje zaplecza i miejsc

skladowania materiatow.

WYMAGANIA OGOLNE

1. PRZEDMIOT ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z odbudowg

rowow melioracyjnych przydroznych ,A,B,C,D”

2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji

robét wymienionych w pkt. 3.1.

3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie
czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie robo6t
zwigzanych z odbudowg rowéw melioracyjnych przydroznych
»A B C D"



3.1. PRZEDMIOT | ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH.

Wykonanie robot przygotowawczych tj. wyciecie i karczowanie

drzew i zakrzaczen oraz rozbiérka ogrodzen na trasie rowu,

- Rozbiérka istniejgcych przepustéw,

- Roboty ziemne z sukcesywnym zaktadaniem przepustow
nowych i rurociggow

- Formowanie przekroju poprzecznego rowu-plantowanie skarp i
dna rowu,

- Roboty ubezpieczeniowe-uktadanie ptyt EKO, obsiew

mieszankg traw.

3.2. SZCZEGOLOWY ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH.

- roboty pomiarowe - 2,78 km

- roboty ziemne - 2701,00 ms,

- plantowanie skarp i dna rowu - 4820,00 m?,

- umocnienie ptytami EKO 40x60 cm - 1883,40 mz,

- obsiew skarp i plantéwek miesz.traw - 4820,00 mz2,

- przepusty 2x@ Dn 600 mm, - 1szt, 24,0 mb

- przepusty @ Dn 500 mm, - 8szt, 66,0 mb

- przepusty @ Dn 400 mm, - 7szt, 54,0 mb

- przepusty @ Dn 315 mm, - 17 szt, 123,0 mb

- zasypanie przepustow piaskiem warstwg

12 cm i ttuczniem kamiennym warstwg 15 cm - 729,0 m?,
- montaz scianek czotowych(przyczoétkow

F 300-600 mm - 68 szt.

- rozbidrka i odtworzenie nawierzchni asfalt. - 20 m2,



- inwentaryzacja powykonawcza.

4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami i wytycznymi i 0znaczaja:

Ciek: rzeka, potok, strumien, kanat réw prowadzacy wody
korytami naturalnymi lub sztucznymi w sposéb ciggty i okresowy
Normy: oznaczajg wymagania techniczne przyjete przez organ
standaryzacyjny w celu powtarzalnego i ciggtego stosowania,

ktorych przestrzeganie co do zasady nie jest obowigzkowe

5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca robat jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania
oraz za zgodnosc¢ z SIWZ i poleceniami Zamawiajgcego oraz
Inspektora nadzoru. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone
materiaty powinny by¢ zgodne z SST. W przypadku, gdy
materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z SST i wptynie to
na niezadowalajgcg jakos¢ elementu robot, to takie materiaty
zostang zastgpione innymi. W czasie wykonywania robot
Wykonawca zabezpieczy teren budowy. Podczas realizacji robot
Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepiséw dotyczgcych

bezpieczenstwa i higieny pracy.

Zabezpieczenie terenu budowy:
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i
bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzgdzenia

zabezpieczajgce, zapewniajgc w ten sposéb bezpieczenstwo
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pojazdéw i pieszych. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie
podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w

cene ryczattowa.

6. MATERIALY

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan
ilosciowych i jakosciowych materiatow. Kazdy rodzaj robot, w
ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczgc sie z jego nie

przyjeciem i nie zaptaceniem.

7. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego
sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosé
wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien byc
zgodny z ofertg wykonawcy i powinien odpowiadac pod

wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST.

8. TRANSPORT

Wykonawca jest odpowiedzialny do stosowania jedynie takich
Srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jakosc
wykonywanych robot i wkasciwosci przewozonych materiatow.

9. WYKONANIE ROBOT

Planowane do przebudowy sg odcinki rowéw po obydwu
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stronach drogi (z wytgczeniem odcinka przebiegajgcego przez dz.

nr ew. 140) na dlugosci tgcznej 2794mb, do n/w parametréw.

Row A:

- dlugosc¢ catkowita rowu L- 1393mb,

- dlugos¢ odcinka rowu do przebudowy L- 1383mb,
- spadek dna J = 1,5 + 23,7%,,

- spadek dna proj. przepustéw J = 15,0%.,,

- nachylenie skarp 1:n=1: 1,0,

- szer. dna b = 0,40m,

Projektowane przepusty pod drogami i zjazdami:

Proj. przepust @500 PP. L-18,0 m. —szt.1
Proj. przepust @500 PP. L-6,0 m.—szt.4
Proj. przepust @400 PP. L-12,0 m. —szt.2
Proj. przepust @400 PP. L-6,0m. - szt.2
Proj. przepust @315 PP. L-9,0m.- szt. 1
Proj. przepust @315 PP. L-6,0m. - szt5

Przyczéiki przepustow w formie prefabrykowanej scianki
oporowej przepustu rurowego.

W km. 0+000 + 0+575, umocnienie dna i skarp rowu projektuje
sie ptytami ,EKO”, do wysokosci 0,60m po skarpie.

Na pozostatym odcinku rowu w km. 0+575+ 1+ 393, umocnienie
wlotéw przepustow na dtugosci 2,0m. i wylotow na dtugosci 3,0m,
projektuje sie ptytami ,EKO”.

Row B:

- dlugos¢ odcinka rowu do przebudowy L- 193mb,



- spadek dna J = 2,0 + 3,0%,,

- spadek dna proj. przepustéw J = 15,0%.,,
- nachylenie skarp 1:n=1:1,0,

- szer. dna b = 0,40m,

Projektowane przepusty pod drogami i zjazdami:

Proj. przepust @600 PP. L-150m. —szt.1
Proj. przepust @600 PP. L-12,0m. —szt.1
Proj. przepust @500 PP. L-9,0 m. —szt.1
Proj. przepust @500 PP. L-6,0 m. —szt.1

Projektowana studnia rewizyjna @1200mm, o gtebokosci

1,70m, z osadnikiem 0.50m. z wiazem zeliwnym klasy D400.

Przyczéiki przepustéw w formie prefabrykowanej scianki
oporowej przepustu rurowego.
Umocnienie dna i skarp rowu projektuje sie ptytami ,EKO”, do
wysokosci 0,60m po skarpie.
Réw C:
- dlugos¢ odcinka rowu do przebudowy L- 374mb,
- spadek dna J = 3,2 + 16,0%,,
- spadek dna proj. przepustéw J = 15,0%,,
- nachylenie skarp 1:n=1:1,0,
- szer. dna b = 0,40m,

Projektowane przepusty pod drogami i zjazdami:

Proj. przepust @400 PP. L-9,0m. —szt4

Proj. przepust @400 PP. L-6,0 m. —szt.2



Przyczotki przepustow w formie prefabrykowanej scianki
oporowej przepustu rurowego.

Umocnienie dna i skarp rowu projektuje sie ptytami ,EKO”, do
wysokosci 0,60m po skarpie.

Réw D:

- dtugosc¢ odcinka rowu do przebudowy L- 844mb,

- spadek dnaJ =1,9 + 9,4%,,

- spadek dna proj. przepustéw J = 15,0%.,,

- nachylenie skarp 1:n=1:1,0,

- szer.dna b =0,40m,

Projektowane przepusty pod drogami i zjazdami:

Proj. przepust @400 PP. L-9,0m. —szt.1
Proj. przepust @315 PP. L-9,0 m. —szt.3
Proj. przepust @315 PP. L-6,0 m. —szt.5

Przyczotki przepustow w formie prefabrykowanej scianki
oporowej przepustu rurowego.

W km. 0+000 + 0+030, umocnienie dna i skarp rowu projektuje
sie ptytami ,EKO”, do wysokosci 0,60m po skarpie.

Na pozostatym odcinku rowu w km. 0+030+ 0+844, umocnienie
wlotéw przepustow na dtugosci 2,0m. i wylotow na diugosci 3,0m,
projektuje sie ptytami ,EKO”.

10. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z
SIWZ pod wzgledem zastosowanych materiatdw i doktadnosci

wykonania. Po zakonczeniu prac sprawdzeniu podlega catly teren
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objety robotami. Teren powinien zostac uprzatniety, odpady

wywiezione na gminne sktadowisko odpadow.

11. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru sa:

dla wykonania wykopow jest metr szescienny [m3]

dla ilosci przepustow jest 1 szt. i dlugosci 1 metr biezgcy

dla darniowania i obsiewu skarp jest metr kwadratowy [m2]

dla wykonania palisady (ptotek zastepczy) 1 metr biezgcy
12. ODBIOR ROBOT

Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z SST oraz
pisemnymi decyzjami Inspektora Nadzoru.

Odbioru rob6t dokonuje sie na podstawie ogledzin i
stwierdzenie zgodnos$ci wykonania robot zgodnie z umowg oraz

projektem budowlanym.

13. PODSTAWA PLATNO SCI

Warunki ptatnosci zostang okreslone w umowie. Podstawg
ptatnosci bedzie obmiar wykonanych robot sprawdzonych przez
osobe nadzorujgcg ze strony Inwestora oraz protokot odbioru

komisyjnego.
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14. WYKAZ RODZAJOW ROBOT STWARZAJ ACYCH
SZCZEGOLNE RYZYKO POWSTANIA ZAGRO ZENIA
BEZPIECZENSTWA | ZDROWIA LUDZI.

- wykonywanie wykopow o $cianach pionowych bez rozparcia o
gtebokosci  wiekszej niz 1,5 m oraz wykopow o bezpiecznym
nachyleniu scian o gtebokosci wiekszej niz 3,0 m — nie dotyczy,
- roboty, przy ktérych wykonaniu wystepuje ryzyko upadku z
wysokosci — nie dotyczy,

- roboty budowlane stwarzajgce ryzyko utoniecia pracownikéw-

nie dotyczy

15. ZAGROZENIA WYSTEPUJACE PODCZAS REALIZACJI
ROBOT BUDOWLANYCH.

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ identyfikacje zagrozen i

ocene ryzyka zawodowego zgodnie z obowigzujgcg procedursa:

1. Skala i rodzaj zagrozen oraz miejsce i czas ich wystepowania:

- potkniecie sie na tym samym poziomie, kotki, faszyna

- poslizgniecie sie na tym poziomie — namokniety grunt, dno

- upadek z wysokosci

- wpadniecie do wykopu

2. ldentyfikacja zagrozen i ocena ryzyka zawodowego:

- uderzenie przez przemieszczane przedmioty

- najechanie, potrgcenie przez srodki transportu — drogi gtéwne |
transportowe na placu budowy

- uderzenie o nieruchome przedmioty — wystajgce korzenie

drzew, drzewa, konstrukcje ogrodzenia

- zasypanie — gtebokie wykopy ziemne

12



- zachlapanie oczu — odmulenia

16. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA
ROBOT

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac¢ w czasie
prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczgce ochrony
srodowiska naturalnego. W czasie trwania budowy i wykanczania
robét Wykonawca bedzie:

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu
stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony
Srodowiska na terenie i wokot terenu budowy.

- bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub
witasnosci spotecznej i innych a wynikajgcych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego

sposobu dziatania.

17. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

- Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony
przeciwpozarowej.

- Materialy fatwopalne bedg stosowane w sposob zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb
trzecich.

- Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot

albo przez personel Wykonawcy.
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18. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac
przepisow dotyczgcych bezpieczenhstwa i higieny pracy. W
szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz nie spetniajgcych

odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i
bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i
zdrowia 0s0b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i

sg uwzglednione w cenie ryczattowe;.

19. NAZWY | KODY GRUP, KLAS | KATEGORII ROBOT
WEDLUG WSPOLNEGO StOWNIKA ZAMOWIE N CPV Z
PODANIEM NAZW | KODOW.

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod

budowe i roboty ziemne,

45111291-4 Roboty w zakresie zagospodarowania terenu,

45247000-0 Roboty w zakresie z budowy tam, kanatow, kanatow
irygacyjnych i akweduktéw,

45232452-5 Roboty odwadniajgce,
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20. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 156
poz. 1118 z 2006r)
- Ustawa Prawo wodne z dnia 18 lipca 2001r ( Dz. U. Nr 115
poz. 1229 ze zmianami)
- Rozporzgdzenie ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r w
sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania roboét
budowlanych
(Dz. U. Nr 47 poz. 401 z 2003r)
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